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SENSORI AD ULTRASUONI
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QUARTA MISSIONE: ATTENZIONE ALL'OLYMPUS
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QUARTA MISSIONE: ATTENZIONE ALLOLYMPUS

* Programmiamo il robot affinché si fermi a 20 cm dall’Olympus
Mons.

* Non avvicinatevi di piu, potrebbe essere pericoloso!
* Avete a disposizione 30 minuti.

RICORDATE: una volta eseguito il programma, se avete dei dubbi potete parlare col centro di controllo,
scegliendo ESERCIZIO 4




GRAZIE!
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